ANEXO III

Formatos de practicas



Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

Practica #1: Proceso de Nivel, identificacion de
equipos

Apellidos Nombre C.L: Calificacion:
Seccidn de teoria: Seccidn laboratorio: Fecha:
4 ™
Identifigue cada uno de los instrumetos segun normas ISA.
. J
1. 8.
2. 0.
3. 10.
4. 11.
5. 12.
6. 13.
7.
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

Practica #2: Proceso de Presion, identificacion de

equipos
Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccidn de teoria: Seccioén laboratorio: Fecha:
l’r ‘\
Identifique cada uno de los instrumentos segin normas |SA
I : Presian
Presidn Psi
A
. /
1. 6.
2. 7.
3. 80
4. 9.
5.
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.

Escuela de ingenieria mecanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #3: PID en proceso de Nivel

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccion laboratorio: Fecha:
Datos:
Valores para funcién PID del controlador:
Entonada Desentonada
P= % P= %
= % = %
D= % D= %
Comportamiento del proceso:
P. Nivel Entonada | Desentonado
Punto de ajuste inicial: % %
Punto de ajuste final: % %
Tamaifio del escaldn: % %
Tiempo para estabilizar:
Error en estado estable: % %

Conclusiones:
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecanica.

Laboratorio: Controles Automaticos |

Préctica #4: | PID en proceso de Presion

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccidn de teoria: Seccioén laboratorio: Fecha:
Datos:
Valores para funcion PID del controlador:
Entonada Desentonada
P= % P= %
= % = %
D= % D= %
Comportamiento del proceso:
P. Presion Entonada | Desentonado
Punto de ajuste inicial: % %
Punto de ajuste final: % %
Tamaino del escalon: % %
Tiempo para estabilizar:
Error en estado estable: % %

Conclusiones:
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #5: PID en proceso de Velocidad

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccidn laboratorio: Fecha:
Datos:
Valores para funcion PID del controlador:
Entonada Desentonada
P= % P= %
= % = %
D= % D= %
Comportamiento del proceso:
P. Velocidad Entonada Desentonado
Punto de ajuste inicial: % %
Punto de ajuste final: % %
Tamano del escaldn: % %
Tiempo para estabilizar:
Error en estado estable: % %

Conclusiones:
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #6: PID en proceso de Temperatura

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccion laboratorio: Fecha:
Datos:
Valores para funcion PID del controlador:
Entonada Desentonada
P= % P= %
= % = %
D= % D= %
Comportamiento del proceso:
P. Temperatura Entonada | Desentonado
Punto de ajuste inicial: % %
Punto de ajuste final: % %
Tamaifio del escalon: % %
Tiempo para estabilizar:
Error en estado estable: % %

Grafica para toma de valores de temperatura.
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #6: PID en proceso de Temperatura

Apellidos

Nombre

Cl.:

Calificacion:

Seccion de teoria:

Seccion laboratorio:

Fecha:

Conclusiones:
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Facultad de ingenieria.

Universidad Central de Venezuela . ., .
Escuela de ingenieria mecdnica.

Laboratorio: Controles Automaticos | Practica #7: Parametros PID en proceso de Velocidad
Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccion laboratorio: Fecha:
Datos:

Relativos al valor proporcional (P):

Valor Proporcional P
Valor P: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamafio escalon: %
Tiempo para estabilizar:
Error en Edo. estable: %

Relativos al valor proporcional e integral (PI):

Valor Proporcional e Integral P, I
Valor P: %
Valor I: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamario escalon: %

Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %

Relativos al valor proporcional, integral y derivativo (PID):

Valor Proporcional, Integral y Derivativo P, I, D
Valor P: %
Valor I: %
Valor D: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamario escalon: %

Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #7: Parametros PID en proceso de Velocidad

Apellidos

Nombre

C.I:

Calificacion:

Seccion de teoria:

Seccidn laboratorio:

Fecha:

Conclusiones:
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #8: Parametros PID en proceso de Presion

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccidn laboratorio: Fecha:
Datos:
Relativos al valor proporcional (P):

Valor Proporcional P
Valor P: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamaio escalon: %

Tiempo para estabilizar:
Error en Edo. estable: %
Relativos al valor proporcional e integral (PI):
Valor Proporcional e Integral P, I
Valor P: %
Valor I: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamafio escalon: %
Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %

Relativos al valor proporcional, integral y derivativo (PID):

Valor Proporcional, Integral y Derivativo P, I, D
Valor P: %
Valor I: %
Valor D: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamafio escalon: %

Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdnica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #8: Parametros PID en proceso de Presion

Apellidos

Nombre

Cl.:

Calificacion:

Seccion de teoria:

Seccidn laboratorio:

Fecha:

Conclusiones:
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdnica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #9: Parametros PID en proceso de Velocidad

Apellidos Nombre C.l: Calificacion:
Seccion de teoria: Seccion laboratorio: Fecha:
Datos:
Relativos al valor proporcional (P):
Valor Proporcional P

Valor P: %

Set Point inicial: %

Set Point final: %

Tamafio escalon: %

Tiempo para estabilizar:
Error en Edo. estable: %
Relativos al valor proporcional e integral (PI):
Valor Proporcional e Integral P, I

Valor P: %

Valor I: %

Set Point inicial: %

Set Point final: %

Tamarfio escalon: %

Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %

Relativos al valor proporcional, integral y derivativo (PID):

Valor Proporcional, Integral y Derivativo P, I, D
Valor P: %
Valor I: %
Valor D: %
Set Point inicial: %
Set Point final: %
Tamario escalon: %

Tiempo para estabilizar:

Error en Edo. estable: %
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Universidad Central de Venezuela

Facultad de ingenieria.
Escuela de ingenieria mecdanica.

Laboratorio: Controles Automaticos

| Practica #9: Parametros PID en proceso de Velocidad.

Apellidos

Nombre

Cl.:

Calificacion:

Seccion de teoria:

Seccidn laboratorio:

Fecha:

Conclusiones:
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