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Escuela de Ingenieria Eléctrica, Universidad Central de Venezuela  Caracas, Vzla.
Grado Obtenido: M.Sc. en Ingenieria Eléctrica en el drea de Sistemas de Control

o Tesis: Sistemas Neurodifusos y Genéticodifusos Aplicados en Sistemas de Control
Escuela de Ingenieria Eléctrica, Universidad Central de Venezuela  Caracas, Vzla.
Grado Obtenido: Ing. Electricista, Opcion Electrénica

Profesora a Dedicacion Exclusiva adscrita al Dpto. Electrénica, Computacion y Control de
la EIE-UCV.,

Profesora acreditada al Postgrado de la FIUCV.,
Directora de la Coord. de Tecnologia de Informacion y Comunicaciones, Fac. Ing. UCV,

Enlace entre la Academia Nacional de Ingenieria y Hdbitat y la FIUCV para la Cdtedra
?Grandes retos de la Ingenieria en Venezuela”

Comité organizador Central de las Jornadas de Investigacion de la Facultad de Ingenieria,
Nov. 2024.

Jefa del Departamento de Programacion Docente, 9/2015 - 2/2021

Sefiamigo: una aplicacion de software libre, que traduce e interpreta la lengua de sefias
venezolana, para garantizar la inclusion de personas con discapacidad auditiva a la sociedad.

Fondo Nacional de Ciencia, Tecnologia e Innovacion (Fonacit) 2023.07 -

Ebook del informe de laboratorio al articulo cientifico (Asesora)
Fondo Nacional de Ciencia, Tecnologia e Innovacion (Fonacit) 2023.05 -

Disefio del prototipo de un controlador electronico que permita el monitoreo de un
horno deshidratador de manera remota | Carlos A. Rodriguez M. 2023.10

Desarrollo de un paquete en python para el posicionamiento de objetos en una es-
cena mediante vision estereoscopica y técnicas de reconocimineto basadas en apren-
dizaje automatico | Guillermo J. Raven L. 2022.09

Elaboracion de un plan de mantenimiento preventivo para el sistema de Instru-
mentacion y control de la turbina | Alberto Hung 2022.07

Diseno de un prototipo de sistema de acceso remoto al controlador de un brazo
manipulador | Ismael Bautista 2019.10
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Disefio de un modelo de emulacion para un sistema de segundo orden basado en el
método ”Hardware in the loop” | Rocio Rojas 2024.04

Propuesta de un marco de trabajo para el desarrollo de un controlador inteligente
basado en aprendizaje por refuerzo aplicado a un brazo manipulador | Alexis Fraudita
2022.10

Desarrollo de una propuesta de laboratorio remoto para Sistemas de Control I us-
ando el equipo QUANSER de la EIE-UCV | Oscar Parra 2022.10

Red de sensores inalambricos para ajustar las pinzas sujetadoras de papel en la
maquina HEIDELBERG GTO | Frencell Muiiiz 2021.09

Disefio de un SCADA para el sistema automatizado de calculo en tiempo real del
indice de eficiencia general de la linea de ensacado en una plangta de procesamiento
de trigo (Postgrado) | Luis Sarco 2021.02

Desarrollo de un software basado en aprendizaje automatico para ensayos de inte-
gridad en pilotes | Ramoén E., Gil T. 2019.03

Programacion: Python, C++, MATLAB, PHP, HTML.

Software de Controladores Programables: TBHsoftech, TIA PORTAL, CCW,
Zeliosoft, Directsoft, Stardom Yokogawa.

Administra tu Aula Virtual por Competencias, UCV, 28/05/2024

Uso de gitlab como repositorio para la gestion de versiones de un proyecto, CNTI,
18/02/2024

Telegram descubriendo potencialidades educativas, FIUCV, 10/2023

Natural Language Processing in TensorFlow, Online, Deeplearning.Al, 13/10/2020.
WhatsApp Learning ABC del Campus Virtual, UCV, 10/08/2020

WhatsApp Learning Prepara tu curso en linea en 7 pasos, UCV, 30/07/2020
Convolutional Neural Networks in TensorFlow, Online, Deeplearning.Al, 27/07/2020.

Capstone: Retrieving, Processing, and Visualizing Data with Python, Online,University of
Michigan, 23/07/2020.

Python Data Structures, Online, University of Michigan, 23/07/2020.
Using Databases with Python, Online, University of Michigan, 22/07/2020.

Introduction to TensorFlow for Artificial Intelligence, Machine Learning, and Deep Learn-
ing, 19/07/2020.

Using Python to Access Web Data, Online, University of Michigan, 06/07/2020.
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