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donde 3 es la barra AB y C su punto medio
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donde 2 es el disco inferior
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donde 3 es la barra AB
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P21 = TR 21 24R? [ ]

donde 2 es el disco
9.- VB2 = vp
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donde 2 es la barra CB b
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donde 3 es la barra BC
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donde 4 es el disco

12- V2 = 2Rwi-J3Ro] ; a{”:‘;’Rmzi—z(usﬁ)mzj
donde 3 es la barra y D su punto medio

13- ©,-0 Gy = -2 VK

' 21 ’ 21 12R2

donde 2 es el disco
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donde 4 es la barra BC
— r — 5 20

15.-  ®, = -50k ; Oy = O k

donde 2 es el disco

16.- VS =-3Rop : a‘’? =3Ro’q AN éB

donde 2 esel disco y B = tg™* (3/4)
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18.- @y = P k ; Oy = \6 w® K
donde 3 es la barra
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donde 2 es el disco
20- VE=-vij ; af = ﬂv2 ]
L
— = — 1 2
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donde 3 es la barra
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22.- y,; =0 ; 0y = 8R2 2 K
donde 3 es el disco
_ 1 ~ _ 3 ~
23.- =—-——vk : = v? k
31 °R 031 16R?

donde 3 es el disco

24.- ‘_CZ‘——V

donde 2 es la placa y C es el punto medio del lado AB
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