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Instrucciones

Escriba cada uno de los pasos que usted ejecute para responder las siguientes preguntas. Recuerde que
su profesor no esta familiarizado con su estilo de letra, asi que sera 1til si usted escribe lo mas claro
posible. El profesor no sera responsable de las interpretaciones de su procedimiento, como resultado de
la no claridad de su escrito.

1. Preguntas de desarrollo

» 1. Sea un sistema Lineal, Dindmico, Causal, Invariante en tiempo y Determinista (LDCID) definido
en el dominio del tiempo continuo, y cuyo modelo matemdtico viene dado por

d*y(t) | _dy(t)
10y(t) = 2z(t), VteR 1.1
VD 1 L 10y) = 20(0), WeeR (1)
donde z(t) e y(t) representan respectivamente las senales de excitacion y de respuesta del sistema.
2. dy(t)

Por otra parte, se sabe que y(t)|,_g+ =

52 dt
t=0"t
Si el sistema es excitado por una senal x(t), dada por

(1) = (6—3“—1) +25(t — 2)) u(t—1), VteR. (1.2)

Entonces, se pide:

a) Respuesta del sistema ante la senal de excitacion x(t), la cual estd dada por la Ec. (1.2), empleando
el método de resolucion en tiempo;

b) respuesta impulsiva del sistema empleando el método de resolucion en tiempo.
Si el sistema se encuentra en condiciones iniciales de cero. Entonces, determine:

¢) Respuesta del sistema ante la senial de excitacion x(t) dada por la Ec. (1.2), empleando el método de
convolucion;
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» 2. Sea un sistema Lineal, Dindmico, Causal, Invariante en tiempo y Determinista (LDCID) definido
en el dominio del tiempo continuo, y cuyo modelo matemdatico viene dado por
d’y(t) | . dy(t)

Y
dt? T dt

+10y(t) = 22(t), VteR, (2.1)

donde x(t) e y(t) representan respectivamente las senales de excitacion y de respuesta del sistema.

Si ademds se conoce que y(t)|;- =1y la di’l—g) o = 0. Entonces, determine:

a) Modelo matematico del sistema en el dominio discreto, empleando el método de espacio de estado
(variable de estado) bajo integracion rectangular por la izquierda, y con un paso de discretizacion de
h=0,1s;

» 3. Sea un sistema Lineal, Dindmico, Causal, Invariante en tiempo y Determinista (LDCID) definido

en el dominio del tiempo discreto, y cuyo modelo matemdtico viene dado por

yln+2] = Syln+ 1]+ gyln] = S (ol + 2l — 1), Vnez, (3.1)

donde x[n| e y[n| representan respectivamente las senales de excitacion y de respuesta del sistema.

Si ademds se conoce que y[0] =1 y la y[1] = %. Entonces, determine:

a) respuesta impulsiva del sistema, empleando método en el dominio discreto;

b) respuesta del sistema ante una excitacion dada por

z[n] =uln], Vne€Z. (3.2)
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